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Kooperativ légi-foldi 3D térképezés

Lépések:

1. Légi 3D rekonstrukcio

2. 3D modell feldolgozas
3. Utvonaltervezés

4. Foldi 3D rekonstrukcio
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. 3D modell egyesités
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Légi 3 D re konstru kcié 3D pontfelhé kamera pézokkal

e Dron, RGB kamera, LIiDAR, RTK GPS
e Repulés racs alakzatban
e SUrd 3D rekonstrukcié georeferalt képek

felhasznalasaval

e Transzformacidé metrikus 3D racs strukturaba

3D pontfelhé Metrikus 3D racs struktura
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Légi 3D modell feldolgozasa

Elérheto teruletek kivalasztasa

Z6ld cellak
Bizonytalansag
Meredekség
Meredekség valtozas

Magassag valtozas

Célteruletek kivalasztasa

Sarga cellak
Bizonytalansag
Magassag valtozas

Vegetacids index
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Szegmentalt modell
e z0ld - elérhet§ teruletek
e sarga - célteruletek
e lila - akadalyok
o fekete - nagy
bizonytalansag
e turkiz - foldi jarmd kezd§

pozicidja
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Utvonaltervezés

Célteruletek Célpontok kijel6lése Utvonaltervezés
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o Fak alatti teruletek e Nagyobb célteruletek e Elérhetd teruleten belll a
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e Magassag valtozas (sarga pontok) legrovidebb Utvonalak
e Vegetacio o Legkdzelebbielérhetd kiszamitasa
részek (piros pontok) e C(élpontok sorrendjének
meghatarozasa
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Foldi 3D rekonstrukcio

e 3D térkepezes foldi perspektivabdl
o Foldijarmua (Husky)
e Kamera és pozicid szenzorok
o RGB kamera, sztere6 kamera, LiDAR
o RTK GPS, IMU, Odometria
e Jarmd iranyitasa
o Manualis iranyitas
o FellUgyelt/teljesen autondm navigacio
e 3D rekonstrukcio
o Structure from Motion

o Simultaneous Localization and Mapping
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3D modellek egyesitése

e Alégiés afoldi 3D modellek k6zos
koordinata-rendszerbe valé
transzformalasa

o Azonos felbontasu 3D modellek
o Afoldi robot kezdd pozicidja
ismert a légi 3D modellhez képest

o Transzformacioé finomitasa ICP

algoritmus segitségével
e Atranszformacidk utan az egyesitett
3D modell elmeinek szinértékei is
beallithatdak
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